
Expansión neumática

Observación inicial
La propuesta surge a partir de la 
observación de equipamiento médico, 
motivada por experiencias personales 
cercanas a consultorios y clínicas. Destaca 
particularmente la expansión y contracción 
de las bolsas de suero, por lo que se 
considera este mecanismo como un agente 
de modificación para la arcilla.

El aire requiere un control consciente para 
regular su volumen, movimiento y potencia. 
En principio, se consideró controlarlo 
mediante un mecanismo; sin embargo, se 
determinó que un gesto humano daría con 
un manejo más intuitivo e íntimo del aire.

Exploración de la forma y mecanismo 

Piezas del mecanismo final

Iteraciones potenciales

Resultados 
Si bien se identificaron oportunidades de mejora relacionadas 
con la ergonomía, la seguridad y el refinamiento constructivo del 
mecanismo, estas no comprometen su funcionamiento actual. 
En su estado presente, el mecanismo demuestra la factibilidad de 
utilizar el aire como agente de deformación de la arcilla y el proyecto 
alcanza una configuración funcional capaz de reproducir el proceso 
de manera consistente, integrando el cuerpo del usuario como 
parte activa del proceso y cumpliendo con el objetivo proyectual 
propuesto.

El volumen del aire controla la forma

En función de lo observado, el principio a aplicar en el proyecto 
consiste en el control intencionado del aire dentro de un cuerpo 
moldeable (como una bolsa), cuyo volumen y fuerza pueden 
variar. A partir de ello, el proyecto se plantea como una base 
o estructura que, mediante la expansión y contracción de 
cuerpos contenedores de aire, empuja una figura de arcilla 
previamente construida alrededor de un molde geométrico, y la 
deforma según la cantidad de aire presente en cada contenedor. 
 
Esta deformación debe ser visible mientras ocurre, ya que su 
intencionalidad se expresa en la precisión con que se produce. 
Además, el mecanismo debe permitir que la deformación ocurra 
desde múltiples ángulos, tanto de manera simultánea como 
independiente, para que la dirección y magnitud de la deformación 
sean también decisiones de quien utiliza el mecanismo.

Cuerpo y mecanismo

Durante el proceso de ideación e iteración del proyecto, se llega 
a los globos como elemento que conecta el gesto humano con 
el mecanismo deformador. El soplido, que los infla de forma 
controlada e intencionada, y la soltura, que permite su desinflado 
gradual, constituyen el proceso en el que convergen la mesura 
en la expansión y contracción de contenedores de aire y la 
maleabilidad de la arcilla, que puede ser deformada por estos. 
 
De este modo, surge la materialidad elegida, la cual permite la 
replicabilidad del mecanismo entre el uso de globos y moldes, sin 
perder la participación del cuerpo en su uso. El sistema incorpora 
el gesto humano como una instancia fundamental del proceso, 
así, la conformación de la arcilla no depende exclusivamente de 
un mecanismo automático, sino de una interacción constante y 
consciente entre cuerpo, aire y materia.
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Deformación controlada a través del gesto

Prueba de concepto

Primer prototipado

Consistió en una caja cuyas paredes poseen 
globos encajados en orificios.se coloca una 
figura pre-hecha de arcilla (en este caso, 
un cilindro impreso) en el centro de la caja, 
y una vara central evita su eventual caída. 
Luego, se sopla a través de las bombillas, 
inflando los globos y deformando la pieza. 
Este prototipo resultó exitoso y dió paso a su 
siguiente iteración.

Iteración alternativa descartada

Se exploró un mecanismo alternativo que 
consistía en disponer globos al interior de 
un contenedor capaz de acoger la arcilla 
para posteriormente vaciarla. No obstante, 
esta propuesta fue descartada debido a la 
complejidad asociada al manejo y control de 
la humedad durante el proceso.

Propuesta avanzada

Luego,la forma vuelve a estar construida 
como un contenedor que rodea una vara 
central. Sin embargo, la base incorpora 
globos dispuestos en las curvas de las piezas 
de mica, mientras que las extrusiones de la 
base permiten la inserción y extracción de 
las piezas de arcilla. 

Madera: Base, borde para mica, seguro de vara y vara

Filamento:  Moldes, contacto de vara, soportes

Ensamblaje de las piezas

Proyectando la forma a posteriores modificaciones, se consideran 
los siguientes cambios:

Una mayor precisión en el encaje entre el techo desmontable y 
los paneles de mica, reduciendo deformaciones no intencionadas 
durante el proceso.

Incorporación de un marco protector en los bordes de la mica para 
mejorar la seguridad y comodidad de uso.

Desarrollo de boquillas desechables o intercambiables que 
favorezcan la higiene y el uso compartido del mecanismo.

Un sistema para reemplazar los globos una vez se desgasten con el 
tiempo y el uso reiterado.

El desarrollo de un sistema de moldes intercambiables que amplíe el 
repertorio actual del mecanismo

La implementación de una circunferencia inferior adicional para 
rotar la base con mayor facilidad

Ajustes de la forma y consideraciones

Otro: Globos, mica, tela

En primera instancia, se exploró la factibilidad 
del gesto mediante un muro perforado y luego 
atravesado por un globo. El éxito de esta 
primera prueba permitió proyectar el gesto 
como parte de una estructura deformadora 
completa.

Versión definitiva

Molde para la arcilla y soportes 

El mecanismo combina piezas de madera, filamento impreso en 
3D y otros materiales para componer un proceso dividido en dos 
etapas fundamentales: el modelado de la arcilla y su deformación. 
 
En la primera etapa intervienen los moldes geométricos y la tela, con 
los cuales se conforma la pieza inicial. Esta luego se traslada a la 
estructura principal, compuesta por bases de madera cuyos bordes 
aseguran paneles de mica atravesados por globos. En su interior, 
una vara central, fijada mediante discos de madera, sostiene una 
vara de filamento impreso en 3D con soportes desmontables que 
se encajan en ella y se envuelven con la misma tela al momento de 
su uso.

Láminas de arcilla previamente humedecidas 
se envuelven alrededor de moldes 
geométricos impresos en 3D antes de 
ser introducidas en el mecanismo para su 
posterior deformación.

Moldes impresos

Las pruebas realizadas permitieron comprobar la viabilidad del 
mecanismo y validar el principio proyectual planteado desde las 
primeras observaciones. La estructura consigue deformar piezas de 
arcilla mediante la expansión controlada de globos accionados por 
insuflación manual, mientras que los moldes geométricos permiten 
conformar previamente la pieza con una geometría consistente. La 
combinación de ambas etapas da como resultado una deformación 
controlada, en la que el gesto del usuario incide directamente sobre 
la forma final de la pieza.

Finalmente, se ajustan el tamaño y las 
distancias entre los globos y la pieza. 
Se construye un molde geométrico con 
una base que facilita la extracción de 
la arcilla y se incorpora una tela como 
parte de la performatividad del proceso, 
tanto durante la construcción de la pieza 
alrededor del molde como en el contacto 
entre la vara central y la arcilla deformada. 
 
Además, se incorpora un techo desmontable 
que completa el cierre de la estructura durante 
la deformación y que, posteriormente, 
funciona como soporte de exhibición para 
las piezas resultantes. 


